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System Night Vision

MARIUSZ WIERZBICKI

SPECJALISTA DS. TECHNICZNO-HANDLOWYCH
TEXA POLAND

KAMERY TERMOWIZYJNE ZNANE SA OD WIELU
LAT — POCZATKOWO WYKORZYSTYWANE DO
CELOW WOJSKOWYCH, SZYBKO ZYSKALY NOWE
ZASTOSOWANIA. DZIS MOZNA JE SPOTKAC
NAWET W SMARTFONACH

KALIBRACJA
NIGHT VISION

Kazdego roku, szczegblnie w okresie
jesienno-zimowym, dochodzi do duzej
liczby wypadkéw z udziatem pieszych
i rowerzystéw, z ktérych najwiecej zdarza
sie po zmroku. Nie kazdy pieszy respek-
tuje obowigzek noszenia specjalnych od-
blaskéw, ktére znaczaco poprawiajg jego
widocznosc.

Oprécz sprawnego o$wietlenia, kie-
rowcy przychodzi z pomocg wyposazo-
ny w specjalng kamere termowizyjng

system Night Vision. Jego kamera wy- CHODZIE AUDI
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krywa obiekty o wyzszej od otoczenia
temperaturze, a specjalne oprogramo-
wanie pozwala rozpoznac, z czym mamy
do czynienia. Przede wszystkim chodzi
o0 wyodrebnienie na przekazywanym
kierowcy obrazie sylwetki cztowieka lub
zwierzecia. System Night Vision wykrywa
te obiekty, jeszcze zanim znajda sie one
w zasiegu reflektoréw, dajac kierowcy
czas na reakcje.

Kamera termowizyjna, podobnie jak
radar w znanych juz systemach ADAS,
do poprawnego dziatania wymaga od-
powiedniej Kalibracji. Do rozkalibro-
wania dochodzi np. na skutek sttuczki
lub innych zdarzen, w ktérych zmianie
ulegta pozycja czujnika termowizyjnego
lub wystgpita inna usterka elementow
wchodzacych w skfad systemu. Ostatnig
czynnoscig, ktorg nalezy wykonac¢ po
naprawie, jest kalibracja kamery termo-
wizyjnej.

Procedure te opiszemy na przyktadzie
samochodu Audi A6 4K2 z 2018 roku.

Potrzebne narzedzia
Do przeprowadzenia kalibracji niezbedne
jest wyposazenie warsztatu w odpowied-
nie narzedzia i oprogramowanie.
Postuzymy sie  oprogramowaniem
Texa IDC5 Car oraz interfejsem dia-
gnostycznym Texa Navigator Multihub.
W przypadku kalibracji pojazdu z grupy
VGA potrzebny jest dodatkowy przyrzad
Texa Night Vision VGA, mocowany na

RYS. 2. OBSZAR WYSWIETLANIA OBRAZU Z KAMERY TERMOWIZYJNE] W SAMO-

FOT. TEXA
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prowadnicy zestawu RCCS3 BT (wyko-
rzystywanego do kalibracji kamer i rada-
réw — rys.3).

Procedura

Jesli po naprawie wykonanej zgodnie

z wytycznymi producenta system po-

ktadowy oraz btedy w sterowniku Night

Vision wskazujg na konieczno$¢ prze-

prowadzenia kalibracji, wykonujemy ja

w dwadch kolejnych krokach.

Krok 1. Odpowiednie wypozycjonowanie
zestawu RCCS3 BT wzgledem pojaz-
du oraz kamery termowizyjne;j.

Krok 2. Zainicjonowanie procedury ka-
libracji za pomocg oprogramowania
diagnostycznego (rys. 4).

Krok 1. jest bardzo waznym etapem cafe-
g0 procesu, poniewaz odpowiednie i pre-
cyzyjne ustawienie RCCS3 wzgledem po-
jazdu ma decydujacy wptyw na ostatecz-
ne powodzenie kalibracji. W oprogramo-
waniu IDC5 znajdziemy karte techniczng
omawiajgcg caty proces pozycjonowania.
Dzieki wyposazeniu RCCS3 w dalmie-
rze elektroniczne (komunikujgce sie
z RCCS3 po Bluetooth) ustawienie przy-
rzadu jest wyjgtkowo proste. Trzeba jedy-
nie wykonywac kolejne kroki instrukcji
do osiggniecia ,zielonych” wskaznikéw
na specjalnej wizualizacji przedstawionej
w oprogramowaniu IDC5 (rys. 5).

Podczas pozycjonowania bardzo waz-
ne jest postepowanie zgodnie z wyswie-
tlanymi wytycznymi:

pojazd musi by¢ ustawiony na row-

nym podtfozu;

Kierownica ustawiona w pozycji cen-

tralnej, a kota ustawione na wprost;

ustawienie zawieszenia w tryb kom-

fort/normal (o ile pojazd ma takg funk-

cje);

nalezy sprawdzi¢ cisnienie w ogumie-

niu, a w razie potrzeby skorygowac je

do wartosci wskazanej przez produ-

centa;

bagaznik oraz przedziat pasazerki

musi by¢ pusty (pojazd nieobcigzony);

zatagczony hamulec postojowy;

brak oséb w pojezdzie;

petny zbiornik paliwa;

nominalna ilo$¢ ptynéw eksploatacyj-

nych.
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Autodagnostya
S 0074 System sterowania podweris
B 0075 Wezwanie pomocy
£ 0080 Regulacia pomocriczego akumulatora 1
0081 Diwignia wyboru biegu

£ o0az wyswietlacz przedni

& 0084 System Night Vision @)

@ o00as Kamera wielotunkeyina

£ 00a7 Intertejs urzgdzen informacyino-roznwkowych

£ 00a9 sikownik diwieku konstrukcyjnego

PARAMETEY _L‘IMN‘J’_\ TYEA WSPOMAGANA INFO EHU AKTYWALIE

Kellbracjs noktowieyjnej kamery

Kodowanie elektronicznego urzadzenia sterujgcego EUS

Wymiana centralki
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RYS. 4. ZAINICJOWANIE PROCEDURY KALIBRACJI W OPROGRAMOWANIU IDCS CAR (KROK 2)
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Pozycjonowanie zakonczone.

Nacisnij przycisk "DALE)" ah\.n ustawic wysokosc urzgdzenia RCCS 3.

RYS. 5. ZRZUT EKRANU Z POZYCJONOWANIA ZESTAWU RCCS3 - ZIELONE OZNACZENIA KOt

-> OZNACZAJA UZYSKANIE PRAWIDLOWE] POZYCJI
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