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WERSJA KANALOWA URZADZENIA 3D ZE SLUPKAMI PO BOKACH STANOWISKA

niajg wyfacznie urzadzenia czterogfowi-
cowe, czyli wyposazone w cztery zespoty
pomiarowe, zakfadane na wszystkie kota
dwuosiowego pojazdu. Obecnie na ryn-

X

ku dostepne sg dwa rodzaje takich przy-
rzadow. W obu wykorzystuje sie mikro-
procesorowg technologie przetwarzania

sygnatéw i przesytania informacji, opar-

not me ohocze ogrodniczki

tg na wspdtpracy z komputerem. Oba
skonstruowane sg w sposéb utatwiajacy
obstuge i skrocenie czasu wykonywania
wszystkich czynnosci oraz wykluczajacy
wptyw ewentualnych btedéw obstugo-
wych i czynnikéw zewnetrznych na po-
prawno$¢ pomiaru i wiarygodno$¢ uzy-
skiwanych wynikdw.

W urzadzeniach tego typu przetwarza-
nie sygnaféw, przesyfanie danych i infor-
macji oraz odczyt warto$ci mierzonych
realizowane jest w sposéb automatyczny,
a wyniki pomiaréw zapisywane sg w pa-
mieci komputerowej jednostki centralnej
urzadzenia i prezentowane w sposob
ciggly na ekranie monitora. Przyrzady
te posiadajg bazy danych parametréw
wzorcowych pojazdéw wraz z odpowied-
nimi grafikami, przedstawiajgcymi punk-
ty regulacji poszczegblnych parametrow,
wartosci ugiecia zawieszen oraz sposoby
wymaganego obcigzenia pojazdow.

Pierwszy z tych dwdch rodzajow
urzadzen wykorzystuje do pomiaru
tzw. glowice aktywne, oparte na techno-
logii kamer CCD. Drugi, obejmujacy naj-
nowszg generacje sprzetu diagnostycz-
nego, opiera sie na systemie tréjwymiaro-
wego modelowania parametréw  pod-
wozia i posiada tzw. gfowice pasywne.

Gfowice z kamerami CCD emitujg
i odbierajg promieniowanie podczerwo-
ne, ktérego wiagzki tworzg wokot mierzo-
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nego pojazdu odpowiednik pomiarowe;j
ramy. Gfowice te zasilane sg akumulato-
rowo, a przekazywanie z nich danych do
centralnej jednostki komputerowej reali-
zowane jest drogg radiowa. Urzadzenia
oparte na kamerach CCD posiadaja w gto-
wicach pomiarowych réznego rodzaju
czujniki oraz uktady elektroniczne, do$¢
czute na warunki otoczenia, a w szcze-
gblnosci drgania, przez co sg narazone
na rozkalibrowanie przy uderzeniach lub
upadkach. Niedogodnos$cig uzytkowania
urzadzen o takiej konstrukcji jest wiec
koniecznos¢ okresowej kalibracji gtowic
pomiarowych na specjalnym stanowi-
sku, tzw. wzorcowej ramie kalibracyjnej,
w celu uzyskiwania prawidtowych i wia-
rygodnych wynikéw pomiarow.
Niedoskonatosci tej pozbawione sg
przyrzady wykorzystujgce technologie
pomiaru w systemie 3D. Nie posiadajg
bowiem gtowic aktywnych, czyli biorg-
cych bezposredniego udziatu w przetwa-
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rzaniu zbieranych sygnatéw na wartosci
pomiarowe, lecz tzw. gfowice pasywne
w postaci tarcz refleksyjnych, odbijajacych
jedynie padajace na nie wigzki promienio-
wania podczerwonego. Najwazniejszymi
elementami urzadzen tej konstrukcji sg
kamery o duzej rozdzielczo$ci obrazu wraz
z umieszczonymi wokét nich diodami, wy-
sytajgcymi promieniowanie $wiatfa pod-
czerwonego, skierowane na tarcze reflek-
syjne, osadzone na obreczach két. Przy-
rzady dziatajgce w oparciu o system 3D
wykorzystujg w trakcie pomiaru tzw. efekt
perspektywy, polegajacy na zmianie wiel-
kosci obserwowanego obiektu w zalezno-
$ci od odlegtosci jego obserwacji.

Obrazy powstajgce z wigzek promie-
niowania emitowanego przez diody po
odbiciu od tarcz refleksyjnych odczyty-
wane sg przez kamery. Tarcze refleksyj-
ne posiadajg znaki graficzne (najczesciej
w ksztatcie kofa) o réznych wielkoSciach.
W zaleznosci od potozenia kgtowego tar-

czy refleksyjnej odbite obrazy i ich znie-
ksztafcenia, dzieki zastosowanym odpo-
wiednim  algorytmom obliczeniowym,
przeliczane sg na konkretne warto$ci po-
szczegblnych parametrow geometrii usta-
wienia kot i osi mierzonego pojazdu.
Przyrzady, ktérych dziatanie oparte
jest o system pomiaru 3D, oferowane
mogg by¢ w réznych wersjach konstruk-
cyjnych, przystosowanych zaréwno do
stanowiska kanatowego, jak i do wy-
korzystania z podno$nikiem diagnostycz-
nym. W przypadku stanowiska kanato-
wego nhieprzelotowego urzadzenie naj-
czesciej przybiera posta¢ stupa umiesz-
czonego na geometrycznej osi kanatu.
Istnieje rowniez mozliwo$¢ zastosowania
tego rodzaju urzadzenia do wersji prze-
lotowej stanowiska pomiarowego po-
przez umieszczenie kamer na odpowied-
nich stupkach, rozlokowanych po bokach
stanowiska, lub usytuowanie ich na od-
chylanym szlabanie. [ |

qula '

Peru’

I
checkstar
L\

SERVICE NETWORK.

Magneti Marelli Aftermarket Sp. z 0.0.
Plac pod Lipami 5, 40-476 Katowice, Polska
Tel. +48 32 6036 107

Fax +48 32 60 36 108

e-mail: ricambi@magnetimarelli.com
www.magnetimarelli-checkstar.pl

Alternatory i rozruszniki

Alternatory i rozruszniki nowe oraz regenerowane, przeznaczone
do wszystkich marek samochoddw osobowych, dostawczych

i ciezarowych oraz do pojazdow specjalnych. Nowe alternatory

i rozruszniki sg oryginalnymi czesciami pierwszomontazowymi lub
czesciami odpowiadajgcymi jakoscig oryginatom. Alternatory

i rozruszniki regenerowane przygotowywane sg wytacznie przy
uzyciu oryginalnych podzespotéw Magneti Marelli, co gwarantuje
ich wieloletnie i bezawaryjne dziatanie, przy zachowaniu atrakcyjnej
ceny produktu regenerowanego.
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